Zaktad Elektroniki i Automatyki

CHIP

INSTRUKCJA INSTALACJI
PROGRAMATORA DOSUWU
PD-04 i PD-04B

Dla instalatora i serwisanta

200 )
000 U
000
08
' [xeee ] o] (2]

Wersja instrukcji: 3.42

37-450 Stalowa Wola, ul. Przemystowa 13
Tel./Fax: (015) 842-85-69, 642-23-23
www.chip-elektronika.pl
biuro@chip-elektronika.com.pl



Spis tresci

1. INFORMACIE OGOLNE.....cc.eceeurrenrrrrereesesessesessssessssesssssssssssesssssssssssessssessesssssssssssessnsssssssessessassassesssssens 4
11 PRAWO DO WPROWADZANIA ZIMIAN. ..c..veerureeueeruteesseesueeesseesssessseessessassssesssnssseessnsseeesssssseesssssenesssnsseeessnnsees 4
1.2 WARUNKI BEZPIECZNEJ OBSEUGL. ..ceeteeuuurreeeesaanreteeseaaueeteeeeeeeeeeseeeseesssassssssssnsssansansaas e s aeessaessaaseeaeesaaens 4

2. DANE TECHNICZNE........ccciituiiiniiiniiencieneieneieneissstssssrassssassssassssssssssssssssssssssssnsssssssssnssssnsessnsessnsssnss 4

3.  DOBOR ZESTAWU INSTALACYJNEGO.........ccereevererrerressereesnesessessssessessessessssessessessessssessessessesessessssssessasns 5
3.1 STANDARDOWY ZESTAW INSTALACYINY..ctteteeuueteeteeaaureeeeaasaaaeeeaeeeaeeeseeeseeeeeeeeeeeeeeaessssssssssnnssnnnnnnnnnnnnnnnnnns 5
3.2 DOBOR ENKODERA. ...ttt tutteeeunttesaureeesneeesseeesanseeesseeeesssssannnssaeeeeessssasaannsssneeeeesssasannnnsnneeesessssnnnnnnnneeeeeseannn 5

3.2.1  Ustalanie SKOKU STUBDY W KIGJQICE..............ueeeeeeeeeeeeeeeeeeeee et eeee e tta s tta e et e e e iaa e s e s stasaaaaaaaaaas 5
3.2.2  Dobdr enkodera do Sruby o standardowym SKOKU.............ccceeecueereirieeniiniieeeeeeseee e 5
3.2.3  Dobor enkodera do sruby o niestandardoWym SKOKU..............c..ceecvueeeccuviesiieeesieieecieeecscivsveeeaaaaenn 6
33 DOBOR FALOWNIKA. ...ettteeeeeuietteeeseaiitteeeeesustteeeesanbeeeeeeansessbanssasssss e e e s e s s e e e s aaeeaaaaeeaaaesaeaaaaaeeeeanaees 6
3.3.1 Dobdr falownika do silnika jednobiegowego z zasilaniem 3X230 V...........ccceeeveeevvieeeccciirveeneaaaannn. 6
3.3.2  Dobor falownika do silnika jednobiegowego z zasileniem 3X400 V............cccoeeeevveeeeecciiireerenaaannn. 6
3.3.3  Dobor falownika do silnika dwubiegowego z zasilaniem 3X400 V............ccceeeevveeevveeeseeiiireeeenaaaann. 6
3.3.4  Dobor falownika do krajarki wyposazonej w dwa SilniKi................cceeeceeeeecuveeciiieiiieeecieeecivieann. 6
34 SPRAWDZENIE, CZY KRAJARKA POSIADA NIEZBEDNE WYLACZNIKI KRANCOWE...ccvveereesrreeeserreeesinneeessnssesesssnneeens 6

4,  MONTAZ MECHANICZNY | ELEKTRYCZNY......cccvererrerseeeserrerserssessessesssssesssessessesssssssssessesssssssssessesssssssassns 7
4.1 PRZYGOTOWANIE OTWORU POD PROGRAMATOR. ...ccuvteeuveesteeesreeseessseesseessseessseessssssseessnsssessnsssesssnsssesssssssees 7
4.2 MONTAZ ENKODERA NA SRUBIE...ccuuveeuteesuteeueesuteenseesseesseesseessasseeesssussesessssssessssssseessssesesssnsseessssssseessssees 8
4.3 MONTAZ MECHANICZNY FALOWNIKA. ... uuttttteseaaunetteeeaaausseeeseeesensssssssenssssas s ae e s s e e s aeeseaeeeeaeeaasaaaaaaaaaans 9
4.4 OPIS | ROZMIESZCZENIE ZtACZ W PROGRAMATORZE PD-04.......uuuuiiiiiiiiiiieieeeeeeeeeeee e e e eeevaiiee e e e eeetaneeeesesnnnnaeaees 9

. R4 (o Tov .YV L ot S 9
G.4.2  ZIGCZE WEJSC: ...ttt ettt ettt ettt be et e e e et e e e et eeeeas 10
W/ B4 (o Tov. 34 L Lo [ov.do 3SR 10
4.4.4  ZIQCZE FAIOWRUKQ:.........eeeeeeeeeeeeee ettt tee ettt e e ettt e e et a e et e e et s e e ataa e s e e e e eeeetsssrraaaans 10
W NS4 (o Tov {3 ] =1 1 L0 1 ]| (o S 10
4.5 OPIS | ROZMIESZCZENIE ZtACZ NA ZASILACZU PD-04-Ci..covveeieeeeeeeeeeeeeiiiee et eevteeeeete e e et e e st e e sasneeessneesannnns 11
4.5.1  Wyjscia czujnikOW dO ProgramartorQ.............c.ceceeeeueesueeriueeseenieenieeeeeesiee st esiee st esieesineeeenianee s 11
4.5.2  Wejscia czujnikow indukcyjnych i ZASilQnie................cccuueeeeeeesuieeeiiieeciieessiieeeceesa e e e e ee e cvaaaaaens 11
4.5.3  Zasilanie ProgramQtorQ...............uceeeeieeeiiieeeeeeseeteeeeeetteae e e e sttt e e e e e s s a e e e s a e e e e rraa e e e e aaaaaaaaeeas 11
4.5.4  ZASIlANIC SIECIOWE.........occueeeieesiiieitesiit ettt sttt ste et sate et e sttt e st e s e st enssaaeesasaeasnstnaeenns 11
4.6 ZAPOBIEGANIE POWSTAWANIU ZAKEOCEN .....veeeiuteeeriteeerireeesuteeensreesauseesssaaunstsseeeeeesssssasusssseeeeessssssnussseseeees 12
4.7 SCHEMAT PODEACZENIA FALOWNIKA LS. .eiueieiuiieiteeeteeitieeiteeessteeeeeettaeeessnsaeeessssaeessnseeessnnsseseennssnnessnssneens 12
4.8 PODEACZENIE HAMULCA™ ... ottieeieiiiitieiee e eeiiteeeeeeeatrereeeeesbsas st s sseeesaeesseeseeeeeeaseesseeessessesseeesssessssrrres 14
4.9 ZAKONCZENIE PROCESU MONTAZU MECHANICZNEGO ... veeeuveeureesereaiuesessnsressansssesessssseesssssseessssssssessnsssessnssnees 14

5. KONFIGURACJA ZAINSTALOWANEGO ZESTAWU......ccceermeermmeeemmmemmmeeniimimmiiimimesimsssmssssssssssssssssssssssssssssss 14
5.1 PIERWSZE WEACZENIE....evvuvuutuueeeeeeeereerersssnneaesesesesssssssnsesssusesssnnsesssnsesssnsesssnnsesssnsesssnsesssnneesssnsesssnsesssnnees 14
5.2 ODBLOKOWANIE FUNKCII SERWISOWYCH. ..c.uvteruteeuteesureeseesuetenseesseessseeesssuseeesssusseesssnsesesssnseeessssseeesssseeesns 15
53 NAWIGACIA PO MENU FUNKCIL c.uuettteeeesuiteeeeeseiteteeeseaieteeeesemss s e s s s e s s e e e s e e e e e e e e eeeeeeaaaaaaaaaaeenenees 15
5.4 FUNKCIE SERWISOWE (INSTALATORA ) 1.uveevreereessreeseesseesssseeesasseseassssssesssssssessssssssessssssssssssssessnsssesssnnsees 15

5.4.1  Funkcja 18 — Skok Sruby i ZmiQna JEANOSLEK............cccceeeeciieeeciieecieeeceeeeee e cea e e st e e eteaesssasaes 18
5.4.2  Funkcja 19 — UStAWIENIE SPIZEGIA. ......cc...eeeeeeeeeeeee et eeetee e e ettt e e e e sttt e e e e e st stasaaaeessssanaaans 18
5.4.3  Funkcja 31 — Tryb dOCISK/WYIM. NOZ(..........cveeveeeeereereeireeeeireeeeeseeseeeseessesssessesssessesssessssssessessssssens 18

PROGRAMATOR DOSUWU PD-04



5.4.4  Funkcje 34 i 35, 37 i 38 — Ustawianie parametrow zatrzymMania..............ccccecveeeeeerveesveeeecveeeanns 19

5.4.4.1 Ustawienie parametrOW NAJAazaU.........cccveiiiiiieeeiiiieeesiiee et et e et e e s eabe e e ssabae e e e sitaeeeeeeeeeeeeeeeeeeeas 19

5.4.4.2 Ustawienie parametrOW O0JAZAU......c.eeecuieereeeieeiiieesieeeieeeteesteesaeesaeesteesaaeessseessaeesaeeesseeennnssneeeeenns 20

5.4.5  Funkcja 39 — TeSt POZYCIONOWANIQ. ..........cccueirueeseesiiesieeeit ettt sttt e et e e esaieeeeens 21

6. NASTAWY PARAMETROW FALOWNIKA LG SERIIIC5.......cceueeueeeeiisnesesseessessessesssessessessessesssssssessssessns 21
7. NASTAWY PARAMETROW FALOWNIKA LS SERIIIGS5A. .....ueeeurierriereiereissessseessesssesssesssesssesssesssesssseesennns 22
8. URUCHOMIENIE........cccoiiiitmuiiiiinnniiiienniiiismesssiissssssissssssssessssssssssssssssssssssessssssssssssssssnsssssssnssssssnssssnsses 23
8.1 CZY DZIALA UKEAD NAPEDOWY ... iieieeeeieuuruuururerereeeresstsneessssssnneeesssssssneeesssssssnnseessssssseeessssssssoneeessessns 24
8.2 CZY KIERUNEK RUCHU JEST PRAWIDEOWY 2..reeieieiireeeeeeeitrreeeeeesnreeeeeesesssssssssssnsssnsssnnnnnnnnnnnsnnsssessseessneeeneees 24
8.3 USTAW PREDKOSC MINIMALNA. ...ceteteeeeeeunuurrnrrrererereeeeereseeeeseeteessssssunnesessssssssseesssssssnesesssssssnnneeessssssnesees 24
8.4 CZY KIERUNEK ZLICZANIA JEST PRAWIDEOWY ....ueuiuuuunernrnrereeeeeeereeeeeeseeeeeeeeseesssmsnneessssssnnnesseessssnnasesssssssnnnnns 24
8.5 KCALIBRACIA WYMIARU. ... vtvtteeeseutureeessesusseesessanssesessssesssssssssssssssssnsssnssnnsssssssssssnssessssesseessssssessessessesseeeenes 24
8.6 USTAW ZAKRESY DOSUWNU...eeeieieieieeeieieisieseeseunsusssssseresesssessssanssesesssssnsesesssssmmnnsesssssssnnneeessssssnnsesesesssnnnns 24
8.7 REGULACIA NAPEDU....uetteeieutrretessesuureesesssssseeeesssassessssssssssssssssssssnsssssssssssssssssssssssesssessssssssseesesaeeseeeseeeeen 25

9. PRZYWRACANIE HASEL FABRYCZNYCH.......coteeeiiiiireeirrirnnierennseesenesssseenssssssensssssssnsssssssnsssssnsssnsssnnsnes 25

PROGRAMATOR DOSUWU PD-04



1. Informacje ogodlne

1.1 Prawo do wprowadzania zmian

Wersje oprogramowania w kolejnych seriach urzagdzen mogg nieznacznie sie roznic, dlatego,
jako producent zastrzegamy sobie prawo do wprowadzania zmian w niniejszej instrukcji. Informacje
zwarte w tej instrukcji sg aktualne dla wersji urzadzenia, z ktdrg zostata dostarczona ta instrukcja.
Nie mozemy zagwarantowac zgodnosci tej instrukcji zaréwno z wczesjnieszymi jak i pdzniejszymi
wersjami urzadzenia. Nasza firma nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za wynikte z tego
niedogodnosci, zaktdcenia, straty lub szkody jakie mogg by¢ tym spowodowane.

1.2 Warunki bezpiecznej obstugi

Warunkiem bezpiecznej obstugi jest doktadne zapoznanie sie z trescig niniejszej instrukcji i
przestrzeganie uwag i zalecen, a w szczegdlnosci:

-  zabrania sie manipulowania przy obwodach ukfadu sterujgcego osobom nieupowaznionym,

- zabrania sie manipulowania w obwodach podczas pracy i pod napieciem,

- zabrania sie wykorzystywania urzgdzenia niezgodnie z przeznaczeniem oraz niezgodnie z
instrukcjg obstugi.

2. Dane techniczne

Wymiary wysokosé: 185 mm, szerokos$é: 345 mm, gtebokos¢: 25 mm,;
Obudowa metalowa, do zabudowy tablicowej w otworze 160 mm na 315 mm
Masa 1,9 kg

Zasilanie 230 VAC / 2*18VAC przez zasilacz separujacy

Pobdr mocy 2*6 W

Obcigzalnoéé wyjéé | max. 2A / 24VDC, max. 0,5 A/ 120 VAC

przekaznikowych
Zasilanie enkodera 5V lub 12 V, max. 200mA

Czestotliwosc 10 000 Hz

wejéciowa

Rodzaj wyjs¢ | OC (Open Colector), PP (Push - Pull)
przetwornika

Enkoder od 10 do 2550 imp./obrot
Sterowanie poprzez falownik

silnikiem

indukcyjnym

Skok sruby od 1 do 25,5 mm / obrét z rozdzielczoscig co 0,1 mm
Jednostka miary Milimetry, centymetry lub cale
Rozdzielczosé 0,1 mm
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3. Dobor zestawu instalacyjnego

3.1 Standardowy zestaw instalacyjny

Zestaw montazowy, z ktdrym sprzedawany jest programator zawiera:

Programator dosuwu

Enkoder 200, 250 lub 360 imp/obr.
Przewdd enkoder-programator.

Ztacza: TBMF-4, TBMF-6, TBMF-8, TBMF-8.
Zasilacz separujacy PD — 04D

Sprzegto elastyczne enkodera.

NowukwbdNpe

Falownik :

a) Jednofazowy 230V - standard
b) Trdéjfazowy 3x400 V — opcja

8. Czujnik indukcyjny — 3 szt, - opcja

Uwaga! Instrukcja dotyczaca instalacji zestawéw wyposazonych w inny zasilacz lub falownik
dostepna na zapytanie.

3.2 Dobér enkodera

3.2.1 Ustalanie skoku $ruby w krajarce

Enkoder dobierany jest na podstawie skoku sruby napedowej wykorzystanej w krajarce.
Co zrobi¢?

a) Na kole pasowym znajdujgcym sie na srubie napedowej zaznacz jego pozycje wzgledem
obudowy.

b) Zaznacz potozenie belki dosuwajgce;j.

c) Wykonaj 10 petnych obrotéw kotem pasowym w dowolnym kierunku.

d) Zmierz dystans pokonany przez belke dosuwajaca.

e) Podziel zmierzony dystans przez 10 — wynik jest skokiem $ruby w krajarce.

Najczesciej skok sruby przyjmuje warto$ci catkowite, ale nie jest to reguty. Standardowe skoki
$rub uzywanych w krajarkach to: 5, 10, 12, 16, 18 i 20 mm.

3.2.2 Dobér enkodera do Sruby o standardowym skoku

Standardowo do zestawdw dotgczane sg enkodery o rozdzielczosci 250 lub 360 imp/obr. Enkoder
dobierany jest na podstawie skoku sruby napedowej wykorzystanej w krajarce.

Skok sruby [mm] 5 10 12 16 18 20

Rozdzielczosé

enkodera [imp/obr] 250/200 | 250/200 360 360 360 250

Taki dobdr enkodera pozwala na optymalne dziatanie programatora. Zastosowanie enkodera o
rozdzielczosci 250 w maszynie o skoku $ruby 18, spowoduje nieznaczne pogorszenie doktadnosci,
na tyle mate, ze jest ono w wiekszosci przypadkéw niezauwazalne.
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3.2.3 Dobér enkodera do Sruby o niestandardowym skoku

Co zrobié?

a) Ze wzordw wylicz wartosé n;i n,,

_ 360
n= :
skok §ruby|mm]|-2,5

_ 250
n,= p
skok sruby [mm|-2,5
b) Jesli:

n,<4,a n;>4
wybierz enkoder o rozdzielczosci 360 imp/obr.

c) Jesli obie wartosci sg wieksze od 4, wybierz te, ktéra blizsza jest liczbie catkowitej. Jesli jest
to n; — wybierz enkoder o rozdzielczosci 360 imp/obr. Jesli jest to n, — wybierz enkoder o
rozdzielczos$ci 250 imp/obr.

3.3 Dobér falownika

Dobdér falownika zalezny jest od silnika, w jaki zostata wyposazona krajarka.

3.3.1 Dobdér falownika do silnika jednobiegowego z zasilaniem 3x230 V

W przypadku posiadania krajarki wyposazonej w silnik jednobiegowy z napieciem zasilania 3x230 V
podpietym w tréjkat, nalezy zakupic zestaw podstawowy z falownikiem jednofazowym.

3.3.2 Dobdr falownika do silnika jednobiegowego z zasileniem 3x400 V

W przypadku posiadania krajarki wyposazonej w silnik jednobiegowy z napieciem zasilania 3x400 V,
nalezy zakupi¢ zestaw z falownikiem tréjfazowym.

3.3.3 Dobdr falownika do silnika dwubiegowego z zasilaniem 3x400 V

W przypadku posiadania krajarki wyposazonej w silnik dwubiegowy z napieciem zasilania 3x400 V,
nalezy zakupi¢ zestaw z falownikiem tréjfazowym, lub przezwoié silnik tak, by byt zasilany
napieciem 3x230V i wtedy zakupi¢ zestaw z falownikiem jednofazowym.

3.3.4 Dobér falownika do krajarki wyposazonej w dwa silniki

W przypadku posiadania krajarki wyposazonej w dwa silniki nalezy sprawdzié czy silnik
odpowiedzialny za wyzsze predkosci mozna podpigc tak, by byt zasilany z napiecia 3x230 V. Jesli jest
to mozliwe, nalezy zakupic zestaw z falownikiem jednofazowym. Jesli nie ma takiej mozliwosci
nalezy zakupi¢ zestaw z falownikiem tréjfazowym.

3.4 Sprawdzenie, czy krajarka posiada niezbedne wytaczniki kraricowe

a) Sprawdz, czy maszyna posiada wyfacznik kraricowy kalibracji — jesli nie, potrzebny bedzie
wytacznik kranncowy lub czujnik indukcyjny.

b) Sprawdz czy maszyna jest wyposazona w wytgcznik krancowy w potozeniach granicznych —
jesli nie, trzeba bedzie takie wytgcznik kraricowe zainstalowac.
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c) Sprawdz czy maszyna posiada wytgcznik krancowy gornego potozenia belki —jedli nie,
potrzebna bedzie wytgcznik kraricowy, czujnik indukcyjny lub wytgcznik krzywkowy.

d) Sprawdz czy maszyna posiada wytgcznik krancowy gérnego potozenia noza — jesli nie,
potrzebna bedzie wytacznik kraricowy, czujnik indukcyjny lub wytgcznik krzywkowy.

W przypadku stwierdzenia braku krancéwek, nalezy je zainstalowaé. Czujniki indukcyjne mogg
zostac dotgczone do zestawu instalacyjnego za doptata.

4. Montaz mechaniczny i elektryczny

4.1 Przygotowanie otworu pod programator

W maszynie nalezy przygotowaé otwor, w ktdrym zostanie zamontowany programator. Zgodng z
ponizszym rysunkiem.

331
+2,0
315-0

4xn5

+2,0

159-0
171

OTWOR MONTAZOWY
(mounting hole)
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4.2 Montaz enkodera na Srubie

Enkoder montowany jest na srubie napedowej przy uzyciu sprzegta elastycznego. Nalezy pamietac o
zachowaniu wspoétosiowosci i dokreceniu sprzegta.

180°-5°

. [CIe

max. 0,25

4.3 Montaz mechaniczny falownika

Po zamontowaniu enkodera nalezy przystgpi¢ do montazu mechanicznego falownika w szafie
sterowniczej. Nalezy pamietac o zachowaniu odstepdéw miedzy falownikiem a innymi urzgdzeniami.
Minimalne odstepy od scian bocznych falownika to 5 cm, oraz 10 cm nad i pod falownikiem.

%
10cm Min |7
/
7
/
/
. A
5cm g f
Min
7
Z
Z
10cm Min

Montaz elektryczny oraz pofaczenie falownika z silnikiem nalezy wykona¢ zgodnie z instrukcjg
obstugi falownika.
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4.4 Opis i rozmieszczenie ztacz w programatorze PD-04

KD - TN POL MOZA (ONFE SERSOR) PROGRAMATOR (PROGRAMMER) ZEi "CHP
[ K1 = CTLLMK POL BELR (BEAM SENSOR) TYP (TYFE) : PO-04 wrwchip—slekironde.compl
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= R G N (UL POSITCH LMIT SRITCH) CEWWEWWJ: [TTT1
s [0 | ot | O [ ot | O |t | T KE — W WRANCL MAEYMALME) POTYE
o EA (WA, POSTRON LT SuTCH) —[a[el+]  [Hedellele
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& || O [Tp] o' (T
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2Lz e e
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4.4.1 Zigcze wyjsé:

LT1, LT2 — Oswietlenie (NO/NC - konfiguracja funkcjg ,,28”).

BW1, BW2 — Nadmuch (NO/NC - konfiguracja funkcja ,,27”).

KC1, KC2 — Wymiana noza (NO/NC - konfiguracja funkcjg ,,29”).

BL1, BL2 — Blokada (NO/NC - konfiguracja funkcjg ,,30”). Sygnat rozwiera styk kiedy belka
dosuwajgca sie porusza, bez wzgledu na to czy jest poruszana recznie, czy za posrednictwem
programatora. Sygnat powinien by¢ wykorzystany do blokowania noza lub belki dociskowej.

4.4.2 Zigcze wejsé:

KNF — Wejscie sygnatu z wytgcznik kraricowego gdrnego potozenia noza.

GND — Masa.

BEA — Wejscie sygnatu z wytgcznik krancowego gornego potozenia belki.
GND — Masa.

SLT — Wejscie sygnatu z wytgcznik krancowego listwy pod belkg dociskowa.
GND — Masa.

CAL — Wejscie sygnatu z wyfacznik kraricowego kalibracji.

GND - Masa.

4.4.3 Ztacze zasilacza:

VA1, VA2 — Wejscie pierwszego napiecia zasilajgcego sterownik (~24V).
VB1, VB2 — Wejscie drugiego napiecia zasilajgcego sterownik (~24V).

4.4.4 Ztacze falownika:

REW — Wyjscie sygnatu kierunku obrotéw silnika: ,,DO TYLU”.
FRV — Wyjscie sygnatu kierunku obrotéw silnika: ,,DO PRZODU”.

VDR — Wejscie napiecia zasilajgcego sygnaty kierunku (24V) — nalezy do tej koncowki podtaczyé
wyjscie napiecia 24V z falownika.
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GSP — Masa — nalezy potgczy¢ z masg falownika.

SPD — Wyjscie napiecia analogowego sterujgcego predkoscia silnika poprzez falownik.

VSP — Wejscie napiecia zasilajgcego generator napiecia analogowego (do sterowania predkoscig
obrotowg silnika). Nalezy do tej koncowki podtgczy¢ wyjscie napiecia analogowego (5V Mitsubishi,
12V LS) z falownika.

4.4.5 Ztacze przetwornika:

TZ — Wejscie sygnatu TOP ZERO z enkodera. Sygnat ten jest wykorzystywany facznie z sygnatem z
wyfacznik krancowego przy kalibracji urzadzenia.

B — Wejscie sygnatu z kanatu B enkodera.

A — Wejscie sygnatu z kanatu A enkodera.

GND — Masa — nalezy potfaczy¢ z masg enkodera.

VEN — Wyjscie napiecia zasilajgcego przetwornik obrotowo-impulsowy. Jest ono ustawiane przy
pomocy funkcji ,,15” na 5 lub 12V.

4.5 Opisirozmieszczenie ztacz na zasilaczu PD-04-C

(EEEEEEEEEEEN AAEE,
L L

—
(To[e[:[o s [ [ ] [+ =[]
Wejscia czujnikéw Zasilanie
indukcyjnych i zasilanie Programatora
| PD-04D i
|
Wyjscia czujnikow Zasilanie
do programatora sieciowe

ELGEREG] LT

Modut zasilacza posiada wyjscia do zasilania czujnikéw indukcyjnych:
15VDC, obcigzalnos¢ pragdowa wszystich wyjsé¢ 100 mA.

Opis ztacz:

4.5.1 Woyjscia czujnikéw do programatora

SLT — Wytacznik krancowy listwy pod belkg dociskows.
BLT — Wytacznik kraricowy gérnego potozenia belki.
KNF — Wytacznik kraricowy gérnego potozenia noza.
CAL — Wytacznik krancowy kalibracji.

GND — Masa.
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4.5.2 Wejscia czujnikéw indukcyjnych i zasilanie

SLT — Wytgcznik krancowy listwy pod belka dociskows.
BLT — Wytacznik kraricowy gérnego potozenia belki.
KNF — Wytacznik kraricowy gérnego potozenia noza.
CAL — Wytacznik krancowy kalibracji.

VCC-24 VDC.

GND - Masa.

4.5.3 Zasilanie programatora

VA1, VA2 — 24 VAC (1 zasilanie programatora).
VB1, VB2 — 24 VAC (2 zasilanie programatora).

4.5.4 Zasilanie sieciowe

L — 230 VAC (przewadd fazowy).
N — 230 VAC (przewéd neutralny).
PE — przewdd ochronny.

4.6 Zapobieganie powstawaniu zaktdécen

Podczas montazu nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na odpowiednie wykonanie pofaczen
wyréwnawczo —ochronnych.

Do gtéwnej szyny PE maszyny podtgczy¢ obudowe programatora PD-04 (zacisk na pokrywie),
zasilacz PD-04C, falownik oraz silnik. Przewody sygnatowe wytacznikéw kraricowych i enkodera
prowadzi¢ z dala od przewodoéw silnopragdowych .

Kabel tgczacy falownik z silnikiem powinien by¢ ekranowany o przekroju dobranym do pradu
znamionowego silnika. Ekran kabla z jednej strony potaczy¢ z zaciskiem PE falownika, z drugiej
strony z zaciskiem PE silnika.

Sprawdzi¢ elementy indukcyjne zainstalowane na maszynie to jest: styczniki, przekazniki,
sterowany elektrycznie hamulec, itp. czy posiadajg uktady ttumigce. Jezeli nie , uzupetnic.
Przepiecia generowane przez niezabezpieczone wyzej wymienione elementy mogg zaktdcac
dziatanie innych urzadzen w maszynie, w tym na programatora.

4.7 Schemat podtaczenia falownika LS
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4.8 Podtaczenie hamulca*

W wiekszosci krajarek podtgczenie hamulca do falownika nie jest konieczne.

Czasem, gdy operator dosuwa papier do belki dosuwajgcej, belka zamiast stawi¢ opdr przesuwa sie.

Czesto ten problem mozna rozwigza¢ kasujgc luzy uktadu sterujgcego, jesli jednak nie jest to
mozliwe, nalezy wykona¢ podpiecie hamulca zgodnie z ponizszym schematem.

O
Falownik (Inwerter)
i g )
& e —
) | 3CO———
| | Y1 E:I‘{]
g b sty
* a1 G
7a) e
rERC T
Oz
ol 1y it ) e i i il e il o i et il i il 1 K- Przekaznik 24 V (Relay 24V)
| GND (éL GND SLT GND BéA G%D K{l)F vé)c G%D K%I)F vé: GéD B§A W o & v§c G{I)D CCZBL I Y1- Hamulec ( Brake)
I I
| ZASILACZ( POWER SUPPLY ) |
| |
| PD-04-C |
| |
| VA VBA VA2 VB2 i
e e e S
5b)*
v“‘(w
7
A

4 144
125—11176

Nalezy pamietac, by po podtgczeniu hamulca ustawié wartos$¢ parametru I55 falownika na 12.

4.9 Zakonczenie procesu montazu mechanicznego

Po wykonaniu wszystkich potgczen oraz sprawdzeniu ich poprawnosci, nalezy podtaczy¢ zasilacz
separujacy do sieci elektrycznej (~230V). Sterownik powinien wyswietla¢ komunikat informujacy o
konieczno$ci dokonania kalibracji. Jesli stan faktyczny jest zgodny z opisanym, nalezy przejs¢ do
konfiguracji.

5. Konfiguracja zainstalowanego zestawu

5.1 Pierwsze wiaczenie

Przy uruchomieniu programator zapyta o wykonanie kalibracji. Ze wzgledu na to, ze funkcje jeszcze
nie sg ustawione, nalezy kalibracje oming¢.
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Co zrobi¢?

a)

b)

)
d)

Po podtaczeniu do pradu programator pokaze komunikat: ,Kalibracja wymiaru Nacisnij

klawisz ENT”

Nacisnij

Na wyswietlaczu pojawi sie: , Wprowadz kod administratora”.
Wprowad? kod administratora: 16384

5.2 Odblokowanie funkcji serwisowych

Co zrobi¢?

a)
b)
c)
d)
e)
f)
8)
h)

Wocisnij klawisz
Wpisz numer 07.

Zatwierdz klawiszem .

Na wys$wietlaczu pojawi sie komunikat: ,ODBLOKOWAC?”

Zatwierdz klawiszem .

Wopisz kod serwisowy. Domysiny kod serwisowy to: 32768
Na wyswietlaczu pojawi sie komunikat ,0dblokowano”.

Wyjdz z menu funkcji klawiszem

5.3 Nawigacja po menu funkcji

a)
b)
c)
d)

Aby wywotaé menu funkcji wcisnij .
Aby przejs¢ do konkretnej funkcji wpisz jej numer.
Aby przejs¢ do funkcji wczesniejszej wcisnij
Aby przejs¢ do nastepnej funkcji wcisnij

y przej epne) ] ]

5.4 Funkcje serwisowe (instalatora):

o

Przy pierwszym uruchomieniu programatora nalezy ustawi¢ wartosci funkcji serwisowych zgodne z

tymi, ktore zostaty tu opisane jako , Wartosci wstepne”. Funkcje, ktére nie wymagajg wstepnego

nastawu oznaczone zostaty ,-,. Tam, gdzie nie w polu ,, Wstepne wartosci” nie zostato wpisane nic,

trzeba zapoznac sie z komentarzem z pola Opis.

Numer | Wyswietlana nazwa Dozwolone wartosci Wstepne Opis
Funkcji funkcji wartosci
11 Pozycja kalibracji 0..2000 [mm)] Mniej Funkcja okresla pozycje kalibracji — jest

wiecej zalezna od umiejscowienia wyfgcznika
potozenie krancowego kalibracji
wyfacznika
krancowego
kalibracji

13 Predkosc kalibracji | 1..255 255 Okresla predkos¢ odjazdu belki podczas

procedury kalibracji maszyny .
15 Jezyk/Lang./ POLSKI, ANGIELSKI, | - Wybor jezyka
ROSYJSKI
16 Zasilanie enkodera |5V, 12V 12 WYybdr napiecia zasilajgcego enkoder

PROGRAMATOR DOSUWU PD-04
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17 Rodzaj 10..2550 250 lub 360 | Rozdzielczo$¢ enkodera
przetwornika [imp/obr]
18 Skok sruby 1..25.5 Patrz: 3.2.1 Ustalanie skoku s$ruby w
[mm/obr] krajarce oraz 5.4.1 Funkcja 18 — Skok sruby
19 Ustawienie - - Funkcja diagnostyczna. Patrz: 5.4.2
sprzegta Funkcja 19 — Ustawienie sprzegta
20 Maks. zakres | 0..2000 [mm] Zgodny ze | Okresla maksymalny zakres dosuwu jaki
dosuwu specyfikacjg | moze osiggnaé¢ belka — wpisany wymiar
maszyny powinien by¢ mniejszy od potozenia
wytgcznika krancowego zabezpieczajacej o
tyle, aby przy dojezdzie na maksymalny
wymiar wytacznik krancowy nigdy nie byt
osiggany  (z  wyjatkiem  procedury
kalibraciji)
21 Min. zakres | 0..2000 [mm] Zgodny ze|Okresla minimalny zakres dosuwu jaki
dosuwu specyfikacjg | moze osiggnaé¢ belka — wpisany wymiar
maszyny powinien by¢ wiekszy od potozenia
wytgcznika krancowego zabezpieczajacej o
tyle, aby przy dojezdzie na minimalny
wymiar wylfgcznik kraiicowy nigdy nie byt
osiggany
22 2-Min. zakres | 0..2000 [mm] Zgodny ze | Okresla minimalny zakres dosuwu przy
dosuwu specyfikacjg | pracy z listwa pod belkg dociskowg
maszyny
23 Wytacznik Normalnie zwarta, Okresla polaryzacje (rodzaj) wytacznika
kranicowy kalibracji | Normalnie otwarta krarnicowego kalibracji.
24 Kranc.  potozenia | Normalnie zwarta, Okresla polaryzacje (rodzaj) wytgcznika
noza Normalnie otwarta kranncowego gérnego potozenia noza.
25 Kranc.  pofozenia | Normalnie zwarta, Okresla polaryzacje (rodzaj) wytacznika
belki Normalnie otwarta krarnicowego gdérnego potozenia belki.
26 Kranc. listwy pod|Normalnie zwarta, Okresla polaryzacje (rodzaj) wytgcznika
belkg dociskowa Normalnie otwarta krancowego listwy pod belkg dociskowg
27 Przekaznik Normalnie zwarta, Okresla polaryzacje (rodzaj) przekaznika
nadmuchu Normalnie otwarta nadmuchu.
28 Przekaznik oswietl. | Normalnie zwarta, Okresla polaryzacje (rodzaj) przekaznika
Normalnie otwarta o$wietlenia.
29 Przekaznik  wym.| Normalnie zwarta, Okresla polaryzacje (rodzaj) przekaznika
noza Normalnie otwarta wymiany noza.
30 Przekaznik blokady | Normalnie zwarta, Okresla polaryzacje (rodzaj) przekaznika
Normalnie otwarta blokady.
31 Tryb  docisk/wym. | Wymiana noza - Patrz: 5.4.3 Funkcja 31 — Tryb docisk/wym.

noza

Wymiana
szybka
Tylko docisk ...

noza

Noza

PROGRAMATOR DOSUWU PD-04
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32 Kontrola zakresdw | TAK TAK Okresla, czy podczas sterowania recznego
NIE majg by¢ przestrzegane ustawienia z
funkcji 20..22
33 Szybkosé 0..255 7 Okresla szybkos$¢ zatrzymania belki w
zatrzymania trybie sterowania recznego. Im wieksza
wartos¢, tym gwattowniejsze zatrzymania.
Dobre ustawienie tego parametru to takie,
przy ktérym belka zatrzymuje sie fagodnie,
a czas hamowania nie jest zbyt dtugi.
34 Droga hamowania|0..255 Min. 1,5 | Patrz: 5.4.4 Funkcje 34 i 35, 37 i 38 —
1 skoku s$ruby | Ustawianie parametrow zatrzymania
i nie mniej
niz 20 mm
35 Predkos¢ 0..255 1 Patrz: 5.4.4 Funkcje 34 i 35, 37 i 38 —
minimalna 1 Ustawianie parametrow zatrzymania
36 Wielko$¢ przejazdu |0..255 Skok $sruby | Okres$la on wielko$¢ przejazdu wymiaru
zadanego podczas przejazdu belki w
kierunku do tytu.
37 Droga hamowania|0.255 7 Patrz: 5.4.4 Funkcje 33 i 34, 37 i 38 —
2 Ustawianie parametréw zatrzymania
38 Predkos¢ 0..255 100 Patrz: 5.4.4 Funkcje 33 i 34, 37 i 38 —
minimalna 2 Ustawianie parametréw zatrzymania
39 Test - - Patrz: 5.4.5 Funkcja 39 — Test
pozycjonowania pozycjonowania
40 Kod zmiany kredytu | --- - Funkcja  pozwala  wprowadzi¢  kod
wydtuzajgcy czas kredytu lub kasujgcy
kredyt
41 Kod serwisowy - - Funkcja pozwala zmieni¢ kod serwisowy

Wyijscie z funkcji nastepuje po wecisnieciu klawisza ,ESC”. Po wytgczeniu i ponownym zatgczeniu

zasilania funkcje administratora, serwisowe i producenta sg automatycznie blokowane.

5.4.1 Funkcja 18 — Skok sruby i zmiana jednostek

Okresla skok sruby napedowej oraz pozwala na zmiane uzywanych jednostek. Jak sprawdzi¢ skok
Sruby w krajarce zostato opisane w rozdziale 3.2.1 Ustalanie skoku $ruby w krajarce.

Uwaga! Skok sruby zawsze wprowadzany jest w mm, ale wartosci pozostatych funkcji
wprowadzane s3 w wybranej jednostce. Na przyktad: po zmianie jednostki na cm, zakresy

dosuwu nalezy podawac w centymetrach!

Co zrobic?

a) Wejdz w edycje funkcji.
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b) Wpisz wartosc¢ skoku Sruby.

c) Na wyswietlaczu pojawi sie pytanie o wybor jednostki. Obecnie aktywna jednostka jest
umieszczona w nawiasie kwadratowym.

d) Aby wybra¢ mm — wcisnij 0, aby wybra¢ cm — wcisnij 1, aby wybraé cale — wcisnij 2.

5.4.2 Funkcja 19 — Ustawienie sprzegta

Funkcja ufatwia ustawienie sprzegta tak, zeby optymalnie dobra¢ moment zadziatania wytgcznika
kranncowego kalibracji. Pozwala takze na sprawdzenie poprawnosci skonfigurowania rodzaju stykéw
wytacznika kraricowego kalibracji.

Co zrobi¢?

a) Aktywuj funkcje.

b) Wykonaj reczny najazd w strone wytgcznika krancowego kalibracji.

c) W momencie osiggniecia wytgcznika krancowego kalibracji zapali sie lampka nad klawiszem
oSwietlenia . .

d) Sprzegto ustawione jest prawidtowo, jesli mozliwe jest zaobserwowanie mrugniecia diody
nad klawiszem wydmuchu gdy lampka nad klawiszem oswietlenia jest wcigz zapalona.
Mrugniecie diody wywotywarie jest wykryciem sygnatu TOP-ZERO.

Co zrobic, jesli wynik byt inny od odczekiwanego?

a) Jesli lampka nad przyciskiem oswietlenia Swieci sie, gdy belka jest z dala od wytgcznika
krancowego kalibracji, nalezy zmieni¢ wartosé funkcji 23 na odwrotna.

b) Nalezy sprawdzi¢, czy zastosowany zderzak naciskajacy wytgcznik kalibracji ma odpowiednia
dtugos$é. By programator dziatat poprawnie zderzak powinien mieé dtugosé wiekszg od
skoku sruby.

c) Nalezy poprawic ustawienie sprzegta tak, by sygnat TOP-ZERO zmiescit sie w pozgdanym
zakresie. Aby prawidtowo ustawic sprzegto nalezy:

a. Wiaczy¢ funkcje 19 i dojechad do wylacznika krancowego kalibracji.

b. Poluzowa¢ zaciski sSrubowe sprzegta.

c. Bardzo powoli obracac sprzegtem do momentu zaobserwowania mrugniecia diody
nad klawiszem wydmuchu. Uwaga! Mrugniecie moze by¢ bardzo krétkie i tylko
bardzo powolne obracanie sprzegta pozwoli na jego zaobserwowanie.

d. Po zaobserwowaniu mrugniecia dokreci¢ zaciski srubowe.

5.4.3 Funkcja 31 - Tryb docisk/wym. Noza

Funkcja okresla sposdb wykorzystania jednego z wyjs¢ przekaznikowych.
Dostepne s3g nastepujace sposoby wykorzystania:

a) Jesli jest wybrana ,Wymiana noza szybka” to przekaznik ten jest zatgczany i wytgczany
przez wcisniecie przﬁ:u . Po wytgczeniu przekaznika nalezy potwierdzi¢ (lub nie)
kasowanie licznika cie¢.

b) Jesli jest wybrana “Wymiana noza” to oprdcz dziatania opisanego w punkcie poprzednim
nastepuje dodatkowo oczekiwanie na podniesienie belki dociskowe;.

c) Jezelijest wybrany “Tylko docisk” to przekaznik moze dziata¢ w dwojaki sposdb:

a. Przekaznik jest zatgczany / wytaczany przez krétkie nacisniecie przycisku

J
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b. Wocisniecie przycisku i dtuzsze przytrzymanie spowoduje zatgczenie
przekaznika i przejscie w tryb docisku monostabilnego (dioda przy przycisku miga).
W trybie tym przekaznik jest normalnie zatgczony, a wytgczenie nastepuje po czasie
t (ustawionym funkcjg 31) od momentu zejscia belki na dét. Ponowne zatgczenie
nastepuje po powrocie belki na goére.

5.4.4 Funkcje 34i 35, 37 i 38 — Ustawianie parametréow zatrzymania

Funkcja 34 odpowiada za droge hamowania najazdu.
Funkcja 35 odpowiada za predkosc¢ z jakg belka osigga wymiar podczas najazdu.
Razem funkcje 35 i 34 odpowiadajg za precyzje i szybkos¢ dziatania najazdu.

Funkcja 37 odpowiada za droge hamowania odjazdu.

Funkcja 38 odpowiada za predkos¢ z jakg belka osigga wymiar podczas odjazdu.

Razem funkcje 37 i 38 pozwalajg na unikniecie nadmiernego wzrostu napiecia na kondensatorze
gtéwnym falownika.

5.4.4.1 Ustawienie parametréw najazdu

Wartosé parametréw nalezy dobrad tak, by przejazd i zatrzymanie byty maksymalnie precyzyjne,
szybkie i nie pojawiat sie btad falownika.

Btad falownika pojawia sie przy zbyt gwattownym zatrzymaniu i sygnalizowany jest wyswietleniem

na wyswietlaczu falownika nastepujgcego komunikatu: Out

Tak wyglada wykres ruchu (predkosci od drogi) przy ustawieniach prawidtowych:
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Predkosé

- Droga

Gdzie:

1 —droga rozpedzania

2 —droga przejazdu z predkoscig maksymalng
3 —droga hamowania

| — predkosé maksymalna

|| - predko$é minimalna

Droga rozpedzania jest zalezna od parametru 18 falownika

Droga hamowania powinna by¢ dobrana tak, by belka na krétko przed zatrzymaniem osiggneta
predkos¢ minimalng i wykonata krotki przejazd z tg predkoscia.

Zbyt krétka droga hamowania prowadzi gwattownego zatrzymania juz po przejechaniu zadanego
wymiaru.

Zbyt dtuga droga hamowania prowadzi do osiggniecia predkosci minimalnej na dtugo przed
uzyskaniem zgdanego wymiaru, co powoduje znaczne wydtuzenie czasu przejazdu. Belka
zatrzymuje sie w zgdanym miejscu.

Jesli belka zatrzymuje po przejechaniu zadanego wymiaru problemem moze by¢ zbyt wysoka
predkos¢ minimalna.

Jesli belka zatrzymuje sie przed osiggnieciem zadanego wymiaru, oznacza to, ze droga hamowania
jest zbyt dtuga, a predkos¢ minimalna za niska — nalezy zmieni¢ warto$¢ obu parametrow.

5.4.4.2 Ustawienie parametréw odjazdu

Wartos$¢ parametréw nalezy dobrac tak, by przejazd i zatrzymanie byty maksymalnie szybkie, ale
nie pojawiat sie btgd falownika.

Btad falownika pojawia sie przy zbyt gwattownym zatrzymaniu i sygnalizowany jest wyswietleniem
na wyswietlaczu falownika nastepujgcego komunika1.
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5.4.5 Funkcja 39 — Test pozycjonowania

Uruchomienie funkcji powoduje losowe przesuwanie sie belki z jednoczesng kontrolg sygnatu TOP-

ZERO. Dziatanie funkcji przerywane jest nacisnieciem jednego z klawiszy

ub e

Wyswietlana jest wéweczas statystyka w postaci ilosci cykli i ilosci btedéw. W poprawnie dziatajagcym

uktadzie pomiarowym nie powinno wystgpi¢ wiecej niz kilka btedéw na kilka tysiecy cykli.

6. Nastawy parametrow falownika LG serii iC5.

Parametr | Wartosc Opis

ACC Typowo: 0,5 | Czas przy$pieszenia. Parametr ten nalezy ustawié tak aby silnik startowat
szybko bez widocznych szarpnieé.

DEC 0 Czas hamowania.

Drv 1 Tryb sterowania napedem.

Frq 3 Tryb zadawania predkosci.

F21 50-90 Wartos$é maksymalnej czestotliwosci. Warto$¢ ta musi byé ustawiona tak
aby przy duzych predkosciach nie byta widoczna utrata momentu. Zbyt

(Typowo: 50) : o » o o

duza wartos¢ moze by¢ powodem trudnosci w osiggnieciu odpowiedniej
precyzji pozycjonowania.

F22 50 Czestotliwosé bazowa.

F23 0-2,5 Warto$¢ minimalna predkosci. Parametr ten wyznacza minimalng
predkos¢ obrotowg silnika i ma istotny wplyw na precyzje

(Typowo: 0,5) . . L . o, S iy

pozycjonowania. Wartos$¢ ta powinna mie¢ mozliwie matg wartos¢ tak,
aby w momencie dojazdu do wyznaczone] pozycji silnik sie nie
zatrzymywat. Przy wiasciwie dobranych wartosciach funkcji 34 i 35
programatora oraz parametru | 8 falownika parametr ten powinien by¢
ustawiony na 0.

F 28 6-15 Wartosci forsowania momentu dla matych czestotliwosci. Parametr ten
nalezy ustawia¢ tgcznie z parametrem F 23 w taki sposéb, ze jezeli

F29 (Typowo: 10) . L . . .
ustawimy F 23 na pewng wartos¢ przy ktérej pomimo wysterowania
nastepuje zatrzymanie (poslizg silnika) to nalezy zwiekszy¢ wartosc tego
parametru do momentu az silnik w sposéb pewny bedzie pracowat przy
tej czestotliwosci. Moze sie zdarzyé, ze nastawiona zbyt duza wartos¢
tego parametru moze powodowacd obnizenie momentu.

|7 0.2 Minimalne napiecie na wejsciu V1

18 0.2 Parametr nalezy ustawi¢ w nastepujacy sposéb:

(Typowo: 0,5)

o Ustawi¢ predkos$é¢ sterowania recznego =1 (funkcja F04
programatora);

o Przetaczy¢ sterowanie reczne na wolniejszg predkos¢ (przy
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pomocy klawisza E] );
e Ustawi¢ parametr | 8 w falowniku w taki sposdb, zeby podczas

sterowania recznego (kIawiszami, ) silnik obracat sie
pewnie z najmniejszg mozliwg do uzyskania predkoscia. Typowa
wartos¢ tego parametruto 0,8 ..1,5
UWAGAI!!
pozycjonowania i bezwzglednie nalezy go zawsze wyregulowad.

Parametr ten ma decydujacy wplyw na precyzje

19 9.6 Maksymalne napiecie na wejsciu V1
110 Jak F 21 Jest to parametr decydujacy o maksymalnej predkosci dla zadanego
napiecia wejsciowego. Ustawienie tylko F 21 na zgadang wartos¢ nie
spowoduje osiggniecia zadanej wartosci.
I55 Opcjonalnie: | Funkcja ustawiana tylko w przypadku podtgczenia hamulca. Patrz: punkt
12 4.7 tej instrukciji.

Przetacznik NPN/PNP (obok przetacznika 4 kierunkowego) musi by¢ ustawiony w pozycji PNP!

7. Nastawy parametréw falownika LS serii iG5A

Parametr | Wartosc Opis

ACC Typowo: 0,5 | Czas przy$pieszenia. Parametr ten nalezy ustawié tak aby silnik startowat
szybko bez widocznych szarpniec.

DEC 0 Czas zatrzymania. Ten parametr musi by¢ ustawiony na 0.

Drv 1 Tryb sterowania napedem.

Frq 3 Metoda zadawania czestotliwosci.

F21 50-90 Warto$¢ maksymalnej czestotliwosci. Wartos¢ ta musi by¢ ustawiona tak
aby przy duzych predkosciach nie byta widoczna utrata momentu. Zbyt

(Typowo: 50) : e - o o

duza wartos¢ moze by¢ powodem trudnosci w osiggnieciu odpowiedniej
precyzji pozycjonowania.

F22 50 Czestotliwosé bazowa.

F23 0-2,5 Warto$¢ minimalna predkosci. Parametr ten wyznacza minimalng
predkos¢ obrotowg silnika i ma istotny wptyw na precyzje

(Typowo: 0,5) . . » : o »

pozycjonowania. Wartos¢ ta powinna mie¢ mozliwie matg wartos¢ tak,
aby w momencie dojazdu do wyznaczonej pozycji silnik sie nie
zatrzymywat. Przy wiasciwie dobranych wartosciach funkcji 34 i 35
programatora oraz parametru | 8 falownika parametr ten powinien by¢
ustawiony na 0.

F 28 6-15 Wartosci forsowania momentu dla matych czestotliwosci. Parametr ten

nalezy ustawiac tacznie z parametrem F 23 w taki sposéb, ze jezeli
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F29

(Typowo: 10)

ustawimy F 23 na pewng wartos¢ przy ktérej pomimo wysterowania
nastepuje zatrzymanie (poslizg silnika) to nalezy zwiekszy¢ wartos¢ tego
parametru do momentu az silnik w sposéb pewny bedzie pracowat przy
tej czestotliwosci. Moze sie zdarzy¢, ze nastawiona zbyt duza wartosé
tego parametru moze powodowac obnizenie momentu.

0.2

Minimalne napiecie na wejsciu V1

0..2

(Typowo: 0,5)

Parametr nalezy ustawié¢ w nastepujgcy sposob:

e Ustawi¢ predkos¢ sterowania recznego =1 (funkcja F04
programatora);
e Przetaczy¢ sterowanie reczne na wolniejszg predkos¢ (przy

pomocy klawisza );

e Ustawi¢ parametr | 3 w falowniku w taki sposéb, zeby podczas

sterowania recznego (kIawiszami, ) silnik obracat sie
pewnie z najmniejszg mozliwg do uzyskania predkoscig. Typowa
wartos¢ tego parametruto 0,8 ..1,5
UWAGAI!!l  Parametr ten ma decydujacy wplyw na precyzje
pozycjonowania i bezwzglednie nalezy go zawsze wyregulowac.

14

9.6

Maksymalne napiecie na wejsciu V1

Jak F 21

Jest to parametr decydujacy o maksymalnej predkosci dla zadanego
napiecia wejsciowego. Ustawienie tylko F 21 na zadang wartos¢ nie
spowoduje osiggniecia zadanej wartosci.

I55

Opcjonalnie:
12

Funkcja ustawiana tylko w przypadku podtgczenia hamulca. Patrz: punkt
4.7 tej instrukcji.

Przetacznik NPN/PNP (obok przetacznika 4 kierunkowego) musi by¢ ustawiony w pozycji PNP!

8. Uruchomienie
Po zakoriczeniu wprowadzania wstepnych parametréw nalezy przystapi¢ do procesu uruchomienia,
ktory ma na celu dobér ostatecznych parametrow programatora i falownika.

Po zatgczeniu maszyny i wigczeniu sie programatora, ponownie trzeba poming¢ kalibracje (patrz:
punkt 5.1 tej instrukcji), po czym przystapi¢ do procedury kontrolno-dostrajajgcej. Jesli wynik
dziatania jest zgodny z opisanym, nalezy przejs¢ do nastepnego kroku.

Co nalezy sprawdzic:

8.1 Czy dziata uktad napedowy?

Jak sprawdazié: Przy uzyciu klawiszy sterownia recznego , sprébuj poruszy¢ belkg dosuwajaca.

Oczekiwany efekt: Belka porusza sie.
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Jesli nie dziata: Sprawdz czy falownik jest prawidtowo podtaczony, oraz sprawdz czy ma wtasciwie
ustawione parametry.

8.2 Czy kierunek ruchu jest prawidtowy?

Jak sprawdzié¢: Nacisnij - belka powinna pojecha¢ w Twojg strone. Nacisnij - belka powinna
wykona¢d odjazd.

Oczekiwany efekt: Belka porusza sie we witasciwych kierunkach.

Jesli nie dziata: Jesli kierunki sg niewtasciwe zamien miejscami dwie fazy silnika w potgczeniu silnik-
falownik lub zmien warto$¢ parametru drC w falowniku.

8.3 Ustaw predkos¢ minimalna

Jak prawidtowo dobrac i ustawic¢ predkos¢ minimalng zostato opisane w opisie parametréw
falownikéw. W przypadku falownika IC5 jest to parametr I8, a w falowniku IG5A jest to parametr I3.

8.4 Czy kierunek zliczania jest prawidtowy.

Jak sprawdzi¢: Nacisnij - warto$¢ na wyswietlaczu powinna malec. Nacisnij - wartos¢ na
wyswietlaczu powinna rosng¢.

Oczekiwany efekt: Kierunek zmiany wartosci jest zgodny z kierunkiem poruszania sie belki.
Jesli nie dziata: Jesli dziata odwrotnie — zamien miejscami sygnaty A i B enkodera.

8.5 Kalibracja wymiaru

Co zrobié?

a) Wykonaj ciecie przy dowolnej pozycji belki dosuwajacej.

b) Nie przesuwaj belki po wykonaniu ciecia!

c) Zmierz uciety pasek papieru mozliwie najdoktadniej przy uzyciu suwmiarki.
d) Weciénij klawisz

e) Wopisz numer 12.

f) Zatwierdz klawiszem

g) Wprowadz zmierzong wartosc.

h) Zatwierdz klawiszem

8.6 Ustaw zakresy dosuwu

Przy uzyciu funkcji serwisowych 21-23 ustal zakresy dosuwu tak, by wytgczniki krancowe graniczne
nie byty nigdy osiggane. (Zobacz rowniez: Opis funkcji 21-13 w punkcie 5.4)

8.7 Regulacja napedu

Jak wtasciwie dobraé parametry zwigzane z regulacjg napedu zostato opisane w podpunkcie 5.4.4
tej instrukcji.
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9. Przywracanie haset fabrycznych.

W celu przywrdécenia fabrycznych haset nalezy:

- [;]wy’rqczyé zasilanie programatora

- nacisnac i przytrzymac klawisz

- @W’faczyé zasilanie programatora

- puscic klawisz

- na wyswietlaczu, w pierwszej linii pojawi sie napis ,IPASSWORD RECOVERY!”

- wdrugiej linii nalezy wprowadzi¢ kod 04096, na wyswietlaczu beda pojawiaé sie gwiazdki ,,*”
- kod nalezy zatwierdzi¢ klawiszem

- programator przywréci fabryczne hasta i uruchomi sie normalnie.

Fabryczne hasta:

- administratora 16384
- instalatora 32768
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